
























































































































 
Figura 4.8: Esquema general de la red de sensores inalámbrica
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Figura 4.10: Esquemático del nodo remoto 
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Figura 4.12: Esquemático del nodo coordinador 
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Figura 4.14: Esquemático de la estación base
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Figura 4.15: Fuente de alimentación del nodo coordinador
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Figura 4.18: Cobertura y ubicación de la Estación Base en el tercer piso 
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