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ANEXO A: Matrices morfológicas 

 
Tabla A.1. Alternativas de solución del dominio mecánico 

Funciones parciales  Alternativa 1 Alternativa 2 Alternativa 3 

Proteger 

componentes 

Caja de plástico 

 

Caja de acero 

inoxidable 

 

 

Posicionar 

dispositivo 

Manos del especialista 

en salud 

 

  

Alinear dispositivo Manos del especialista 

en salud 

 

  

Ajustar dispositivo al 

paciente 

Correas con velcro

 

Correas de ajuste

 

Bridas de plástico

 

Rotar antebrazo en 

flexión y extensión 

Antebrazo del paciente 

 
 

  

Rotar antebrazo en 

pronación y 

supinación 

Antebrazo del paciente 

 

  

Desajustar 

dispositivo  

Manos del especialista 

en salud 

 

  

Retirar dispositivo Manos del especialista 

en salud 

 

  

S1 S2 S3 
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Tabla A.2. Alternativas de solución del dominio eléctrico – electrónico 

Funciones parciales  Alternativa 1  Alternativa 2 Alternativa 3 

Conectar baterías Manos del especialista 

en salud 

 

  

Cargar baterías  Circuito de recarga 

 

Módulo para cargar 

baterías

 

Cargador de enchufe

 

Suministrar energía Batería de ion de litio 

 

Batería de polímero de 

litio 

 

Batería de hidruro de 

níquel-metal 

 

Acondicionar energía Regulador de voltaje 

lineal 

 

Regulador de voltaje 

conmutado

 

 

Encender/apagar 

dispositivo 

Interruptor 

 
 

Pulsador 

 

Perilla 

 

Cambiar tipo de 

medición 

Interruptor 

 

Pulsador

 

Perilla

 

 

S1 S2 S3 
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Tabla A.3.Alternativas de solución del dominio control 

Funciones parciales  Alternativa 1 Alternativa 2 Alternativa 3 

Medir ángulos de 

flexión y extensión 

del codo 

IMU

 

Potenciómetro + 

barras rectas rígidas

 

 

Sensor de fibra 

óptica 

 

Medir ángulos de 

pronación y 

supinación codo 

IMU

 

Inclinómetro 

 

 

Medir voltaje de la 

batería 

Sensor de voltaje 

 

Circuito Divisor de 

Voltaje 

 

 

Enviar información Bluetooth 

 

Wi-fi 

 
 

Zigbee 

 

Procesar señal, 

cambiar nivel de 

batería, detectar 

dispositivo móvil, 

emparejar 

dispositivo móvil 

Microcontrolador 

 

Microprocesador 

 

FPGA

 

Mostrar valores 

medidos 

Pantalla LCD

 

Pantalla OLED 

 

Pantalla color TFT 

 

Mostrar estado de 

la batería 

Leds Pantalla LCD Pantalla OLED 
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S1 S2 S3 
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ANEXO B: Planos 
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