ANEXO

SIMULACIONES

Simulación del sistema de acoplamiento

Como se puede apreciar a la salida se tiene los 5VDC para la alimentación del microcontrolador y ejecución del sensor
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FIG.  A1 Simulación de Fuente de 5V

Simulación de mandato de información
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CONFIGURACIÓN POR COMANDOS AT DESDE PC
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PROGRAMACIÓN
Programación de los sensores

#include <C:\Program Files (x86)\PICC\devices\16F628a.h>

#fuses 
NOLVP,NOWDT,INTRC 

#use delay(clock=4000000)

#use rs232(baud=9600, xmit=pin_b2, rcv=pin_b1)

   int valor;                 //Dato a transmitir

   char tecla;                //Dato ASCII tecla pulsada  

   int cont=2;

/******************************************************************************/

/*************  FUNCIÓN INTERRUPCIÓN POR RECEPCIÓN DE DATOS *******************/

#INT_EXT 

void IntRB0() 

{

valor=20;

putc(valor); 

cont=2; 

} 

#int_RDA                               //INTERRUPCION PORRECEPCION DE DATOS

void RDA_isr(){

   valor=getc();                 //EN "valor" EL DATO RECIBIDO VIA RS232

   if(valor==10)output_high(PIN_A0);//ACTIVACION DE LOS SENSORES

   if(valor==70)output_low(PIN_A0);//DESACTIVACION DE LOS SENSORES

   }

void main () {

   int valor=0; 

   set_tris_a(0x03); 

   enable_interrupts(INT_RDA);   //HABILITACION INTERRUPCION POR RECEPCION RS232

   enable_interrupts(int_ext); //ACTIVAR  INTERRUPCION EXTERNA 

   ext_int_edge(L_TO_H); //CONFIGURACION INTERRUPCION EXTERNA:CAMBIO DE BAJO A ALTO 

   enable_interrupts(GLOBAL);

   while(1){}

}

Programacion de la unidad central

#INCLUDE
"C:\Program Files (x86)\PICC\Devices\16f877A.H"


#fuses XT, NOWDT


#USE
DELAY(CLOCK=4M)

#INCLUDE
"C:\Program Files (x86)\PICC\Drivers\lcd8.c"

#INCLUDE
"C:\Program Files (x86)\PICC\Drivers\teclado.c"

#use rs232(baud=9600, xmit=pin_c6, rcv=pin_c7, bits=8, parity=n)

#rom 0x2100={'1','2','3','4'}

#int_RDA                               //Interrupción por recepción de datos

void RDA_isr(){

int valor;

   valor=getc();                 //En "valor" el dato recibido via RS232

   if(valor==20)output_high(PIN_A0);//SENSOR 1

   if(valor==22)output_high(PIN_A0);//SENSOR 2

   if(valor==24)output_high(PIN_A0);//SENSOR 3

   if(valor==26)output_high(PIN_A0);//SENSOR 4

   if(valor==28)output_high(PIN_A0);//SENSOR 5

   if(valor==30)output_high(PIN_A0);//SENSOR 6

   if(valor==32)output_high(PIN_A0);//SENSOR 7

   if(valor==34)output_high(PIN_A0);//SENSOR 8


}


void main(void)


{

   
int teclas[4],i,temp;


int
clave[4];


short estado_clave=TRUE;


short cambio_clave=FALSE;

    set_tris_a(0x03); 


lcd_init();                   //INICIALIZACION DEL DISPLAY

    enable_interrupts(INT_RDA);   //HABILITACION DE INTERUPCCION POR RECEPCION RS2322

    enable_interrupts(GLOBAL);



for(i=0;i<4;i++)



{




clave[i]=read_eeprom(i);



}



output_low(PIN_A3);

INICIO:
estado_clave=TRUE;



cambio_clave=FALSE;



lcd_putc("\fINGRESE CLAVE\n");



i=0;



while(i<4)



{




temp=teclado();




if(temp>='0' && temp<='9')




{





teclas[i]=temp;





i++;





lcd_putc("*");




}




if(temp=='C')




{





output_low(PIN_A0);//APAGA SIRENA





putc(70); //DESACTIVA SENSORES




}




if(temp=='B')




{





cambio_clave=TRUE;





i=4;




}



}



if(cambio_clave==TRUE)




{




   lcd_putc("\fINGRESE NUEVA\n");




   i=0;




   while(i<4)





{





   temp=teclado();





   if(temp>='0' && temp<='9')





  {






clave[i]=temp;






write_eeprom(i,temp);






i++;






lcd_putc("*");





  }




   }



    }



else



{




for(i=0;i<4;i++)




{





if(teclas[i]!=clave[i])






estado_clave=FALSE;




}




if(estado_clave==TRUE)




{





lcd_putc("\fACCESO\nPERMITIDO");





output_high(PIN_A3);





putc(10); // ACTIVACION DE LOS SENSORES





delay_ms(2000);





output_low(PIN_A3);





delay_ms(5000);




}




else




{





lcd_putc("\fCLAVE INCORRECTA");





delay_ms(5000);




}



}



goto
INICIO;


}


